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DESCRIPCION

El presente Modelo de Utilidad se refiere a un
mecanismo para el accionamiento sincronizado de
las bandejas y cangilones en camaras de reposo
para masas panificables.

Es conocido en la actualidad un cargador de
tipo reversible aplicable a las cAmaras de fermen-
tacion y prefermentacién utilizables en la indus-
tria panadera. Dicho cargador estd concebido
para distribuir las masas de pan por mediacién
de unas bandejas que discurren en posicién hori-
zontal a lo largo del cargador, previéndose unos
medios apropiados que facultan el basculado de
aquellas de forma simultdnea para transferir las
porciones de masa sobre unos cangilones que dis-
curren inferiormente a dichas bandejas en sentido
perpendicular, introduciéndose en las camaras
de fermentacién y prefermentacion, realizando el
adecuado circuito previo al proceso de horneado.

De lo anteriormente expuesto, se desprende
la necesidad de disponer de un sincronismo entre
los movimientos de las bandejas del cargador y el
movimiento de los cangilones, para conseguir la
funcionalidad que se persigue.

Actualmente, dicho sincronismo se obtiene a
través de una disposicién mecédnica compuesta
por ruedas dentadas, engranajes y demas 6rganos,
que en su conjunto constituyen un volumen ex-
cesivo que ocupa un lugar preponderante en la
instalacién general, eleva el coste de la misma, y
ademas es susceptible de sufrir imprecisiones que
la hacen poco fiable.

El presente Modelo de Utilidad trata concre-
tamente de un mecanismo sincronizado para la
funcién y aplicacién anteriormente mencionada,
que justamente viene a subsanar los inconvenien-
tes de la técnica conocida.

En lineas generales, el mecanismo comprende
como elementos integrantes, dos finales de carrera
que producen respectivamente el avance de una
bandeja del cargador y subsiguiente paro, y el
avance de la cadena de arrastre de los cangilones
en una posicién de éstos y el subsiguiente paro, en
condiciones tales para que siempre se encuentra
un cangilén en posicién inferior a las bandejas del
cargador para recibir las porciones de masa libe-
radas por éstas cuando se produce la basculacién.

Los finales de carrera son activados respectiva-
mente por un plato calado sobre el eje motriz del
cargador, y por una polea accionada por dicho
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eje a través de una transmision. El plato dis-
pone de dos muescas diametralmente opuestas, en
tanto que la polea presenta dos pivotes también
diametralmente opuestos, para el activado de los
finales de carrera respectivos.

Con el fin de facilitar la explicacién, se acom-
pana a la presente memoria descriptiva una la-
mina de dibujos en la que se ha representado un
caso de realizacién que se cita a titulo de ejemplo.

En los dibujos:

La figura tnica, representa el mecanismo ob-
jeto de la invencién conforme un ejemplo de rea-
lizacién que se cita sin cardcter limitativo y que
se aplica para el accionamiento sincronizado de la
cadena de arrastre (1), de las bandejas (2), de un
cargador divisor de masa de pan, y de la cadena
(3), de arrastre de los cangilones de la cdmara de
reposo (4), de dichas porciones de masa, en la fase
precedente a su horneado.

El mecanismo que se describe, comprende co-
mo elementos esenciales, una célula fotoeléctrica
(5), que al detectar presencia de masa en la ban-
deja (2), del cargador, enfrentada al alimentador,
designado en general por (7), activa al motor de
accionamiento del eje (8), sobre el cual se encuen-
tra calado un plato (9), provisto de dos muescas
(10), diametralmente opuestas. Sobre la periferia
del plato (9), apoya una ruedecita situada en el
extremo de una palanca (11), conectada a un final
de carrera (6) que produce el paro del mencionado
motor y eje (8), cuando la ruedecita ocupa la po-
sicién de una de las muescas (10).

El eje (8), esta relacionado con la polea (12),
a través de una correa de transmisién (13). Di-
cha polea presenta lateralmente dos rodillos (14),
diametralmente opuestos, que actiian sobre la
ruedecita de otra palanca (15), de un segundo
final de carrera (16), conectado al motor de la
cadena de arrastre (3), con lo cual el avance de
los cangilones se realiza también de manera inter-
mitente, uno a uno, al igual que las bandejas del
cargador.

El Modelo, dentro de su esencialidad, puede
ser llevado a la préactica en otras formas de rea-
lizacién que difieran en detalle de la indicada a
titulo de ejemplo en la descripcion, y a las cua-
les alcanzard igualmente la proteccién que se re-
caba. Podrd, pues, construirse en cualquier forma
y tamano con los materiales méas adecuados por
quedar todo ello comprendido en el espiritu de las
reivindicaciones.
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REIVINDICACIONES

1. Mecanismo para el accionamiento sincroni-
zado de las bandejas y cangilones en camaras de
reposo para masas panificables, caracterizado
esencialmente por comprender un plato (9) ca-
lado sobre el eje (8) del motor de accionamiento
de la cadena (1) de arrastre de las bandejas (2) del
cargador, cuyo motor es activado por una célula
fotoeléctrica (5), cuando ésta detecta presencia de
masa de pan en la bandeja (2), y produciéndose el
paro del mencionado motor al coincidir la palanca
(11) de un final de carrera (6), en una de las mues-
cas (10) diametralmente opuestas, existentes en la
periferia del plato (9), habiéndose producido du-
rante el recorrido de dicha palanca sobre un arco
de la periferia del plato (9) un avance unitario del
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cargador.

2. Mecanismo para el accionamiento sincroni-
zado de las bandejas y cangilones en camaras de
reposo para masas panificables, segin la reivindi-
cacién 1, caracterizado porque el eje (8) se en-
cuentra relacionado con una polea (12), a través
de una transmisién (13), presentando dicha po-
lea unos rodillos (14), diametralmente opuestos,
para contactar con la palanca (15) de un final
de carrera, (16), que actia el motor de acciona-
miento de la cadena (3) de arrastre de los cangi-
lones, promoviendo el avance unitario de los mis-
mos, en sincronismo con el avance de las bandejas
del cargador, a efectos de mantener consistente
inferiormente a estas un cangilén en posicién de
recepcién de las porciones de masa de pan.
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