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DESCRIPCION

Transplantadora automatica de hortalizas.
Objeto de la invencién

El presente modelo de utilidad tiene por ob-
jeto una transplantadora automaética de hortali-
zas, es decir como su propio nombre indica hace
referencia a una maquina la cual de modo au-
tomatico va a llevar a cabo el proceso de trans-
plante desde el alvéolo o receptaculo donde se
encuentre la planta a la tierra por medio de la
maquina objeto de la presente solicitud.

Por lo anteriormente dicho se trata de una
maquina la cual va a ayudar en el proceso de
plantado de hortalizas, que como se sabe sino se
realiza de forma automatica tienen que ser plan-
tadas manualmente, con lo que supone de trabajo
y costo del mismo.

Es decir el objeto de la presente solicitud
se circunscribe dentro de la maquinaria agricola
para el plantado de forma automatica de plantas
de hortalizas.

Antecedentes de la invencion

Hasta el momento los medios para llevar
a cabo la plantacién de hortalizas, las cuales
han sido sembradas previamente en semilleros o
alvéolos, las cuales para su posterior desarrollo
precisan ser transplantados a la tierra para un
desarrollo idéneo, son manuales, pudiendo existir
alguna tarea automatizada como por ejemplo la
apertura de la tierra, o una vez colocada la planta
sobre la tierra, el tapado de la misma.

El solicitante no conoce ninguna maquina la
cual de forma automadtica consiga la extraccién
del cepellén del alvéolo donde se encuentra, la
apertura de la tierra, la colocacién de la planta
sobre la tierra de forma vertical y el posterior
aporcado de la tierra, todo ello realizado de forma
automatica sin intervencién alguna del operario y
gracias a una maquina como la que a continuaciéon
se describe.

Descripcién de la invenciéon

El modelo de utilidad propuesto de transplan-
tadora automatica de hortalizas, consiste en una
maquina que va a llevar a cabo varias funciones,
que son:

— Extraccién de la planta desde la bandeja
— Apertura de la tierra

— Colocacién de la planta en la tierra

— Posterior aporcado de la tierra.

Para la realizacion de las anteriores activida-
des la méaquina estd compuesta de una serie de
mecanismos que a continuacién pasamos a des-
cribir.

Normalmente las plantas se distribuyen en
bandejas de modo que los cepellones quedan den-
tro de los alvéolos o pequenias macetas. Una vez
colocadas la bandeja sobre el alimentador, me-
diante unas varillas impulsoras, extraen el ce-
pellén del alvéolo impulsandolo hacia fuera, mo-
mento en el que las pinzas del transportador suje-
tan el cepellén que se acaba de extraer del alvéolo.
Una vez extraido el cepellén del alvéolo y estando
sujeto por medio de unas pinzas, se coloca el ce-
pelldén sobre la cinta de transporte horizontal.

10

15

20

25

30

35

40

45

50

55

60

65

Las plantas son trasladadas sobre esta cinta
hasta el final de la misma donde un peine mévil
las hace introducirse entre unas cintas verticales
de goma que sujetan el cepellén y lo transportan
hasta que el cuello de la planta es sujetado por dos
discos convergentes, que se encargan de colocar la
planta en el suelo de forma vertical.

Previamente a la acciéon anteriormente des-
crita es necesario la apertura de la tierra, hecho
que es realizado por medio de una reja, que va co-
locada en la parte delantera de la maquina, para
posibilitar la colocacién del cepellén en el suelo.
Una vez colocada la planta, detras hay unos discos
aporcadores, que se encargan de aporcar la tierra
sobre el cepellén dejando la planta a la profundi-
dad que se desee.

La maquina va avanzando en linea recta rea-
lizando de modo continuo las operaciones antes
descritas. A medida que las plantas se extraen de
la bandeja, ésta se va desplazando por el alimen-
tador hasta que se vacia de plantas, momento en
que se avisa al operario, bien de modo actstico
o bien deteniéndose debiendo el operario colocar
otra bandeja de plantas.

Descripcién de los dibujos

Para complementar la descripcidon que segui-
damente se va a realizar y con objeto de ayudar a
una mejor comprensién de sus caracteristicas, se
acompana a la presente memoria descriptiva, de
un juego de planos en cuyas figuras, de forma ilus-
trativa y no limitativa, se representan los detalles
ma3s significativos de la invencién.

Figura 1. Muestra parte de la maquina trans-
plantadora automatica de hortalizas, en concreto
las partes encargadas de extraer el cepellén del
alvéolo.

Figura 2.- Muestra las partes de la maquina
encargadas de abrir y depositar la planta en la
tierra para posterior aporcado de la misma.
Realizacién preferente de la invencion

En la figura 1 podemos observar los diferentes
elementos que componen la maquina transplanta-
dora automaética de hortalizas, en donde podemos
observar como las plantas (1) con su cepellén (3)
estdn alojadas en los alvéolos de la bandeja (2).
Dichos alvéolos avanzan, hasta que unas varillas
impulsoras (4) extraen el cepellén (3) del alvéolo,
momento en que son retenidos por unas pinzas
de sujecién (7). Las pinzas de sujecién (7) for-
man parte del mecanismo transportador de los
cepellones (3) hasta la cinta de transporte hori-
zontal (9). Dicho mecanismo del transportador
(5) esta sujeto al bastidor (6) y es el encargado
por medio de las pinzas (7) de colocar de forma
horizontal la planta (1) junto con su cepellén (3)
en la cinta de transporte horizontal (9).

Una vez que las plantas (1) estdn colocadas en
la cinta de transporte horizontal (9), son despren-
didas de la cinta por medio de un peine (8) que
se encarga de introducir las plantas (1) en unas
cintas verticales de goma.

En la figura 2, donde vemos el resto de la
ma&quina, en donde se observan las cintas vertica-
les de goma (10), donde se introducen las plantas
(1), las cuales han sido retiradas de la cinta de
transporte horizontal (9) por medio de un peine
(8). Las cintas verticales de goma (10) en su
movimiento de giro transportan a la planta (1)
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hasta los discos convergentes (12), los cuales se
encargan de sujetar el cuello de la planta y por
medio del movimiento giratorio de dichos discos
convergentes (12), colocan verticalmente en la tie-
rra la planta (1) con el cepellén introducido en la
tierra. Previamente a dicha accién la tierra ha
sido abierta por medio de una reja abresurco (13)
que va colocada delante de los discos convergen-
tes (12). Y finalmente en la parte posterior de la
maquina, para finalizar una vez colocada la planta
(1), con su cepellén en tierra, pasan los discos
aporcadores encargados de dar la tierra suficiente
al cepellén (3) para cerrar el surco quedando de
este modo la planta (1) enterrada a la altura que
se desee.

Todos los elementos anteriormente descritos
trabajan de forma coordinada y de forma au-
tomatica, sin intervencién del operario. La ban-
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deja (2) va avanzando de forma continua a medida
que los cepellones (3) son extraidos de la bandeja
(2) hasta que la bandeja se acaba, momento en
que se produce una senal que avisa al operario
o bien se para la méaquina, teniendo que colocar
otra bandeja.

No se considera necesario hacer més extensa
esta descripcién para que cualquier experto en la
materia comprenda el alcance de la invencion y
las ventajas que de la misma se derivan.

Los materiales, forma tamafno y disposicién
de los elementos seran susceptibles de variacién
siempre y cuando no alteren la esencialidad del
invento.

Los términos en que se ha descrito esta memo-
ria deberan ser tomados siempre en sentido am-
plio y no limitativo.
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REIVINDICACIONES

1. Transplantadora automatica de hortalizas,
caracterizada porque consta de un alimentador
que hace avanzar una bandeja (2), en la cual hay
una serie de alvéolos, que contienen a las plantas
(1), en donde al final del alimentador hay una va-
rilla impulsora (4) la cual extrae el cepellén (3) del
alvéolo de la bandeja (2), ademéds consta de unas
pinzas (7) que retienen el cepellén (3), dichas pin-
zas (7) forman parte del mecanismo transporta-
dor (5), que estd sujeto a un bastidor (6), ademds
cuenta con una cinta de transporte horizontal (9),
donde el mecanismo transportador (5) deja las

10

15

20

25

30

35

40

45

50

55

60

65

plantas (1), por medio de un peine (8) se extraen
las plantas (1) de la cinta (9), tiene por otro lado
unas cintas verticales de goma (10), que transpor-
tan la planta a unos discos convergentes (12) los
cuales retienen por el cuello a la planta (1) previa-
mente la colocacién de forma vertical en la tierra
de dicha planta (1), para lo cual la tierra ha sido
abierta por medio de la reja abresurcos (13) y a
final por medio de los discos aporcadores (11), co-
locados al final de la méquina se deja el cepellén
(3) cubierto de tierra, teniendo la transplanta-
dora un dispositivo avisador de la finalizacién de
la bandeja (2), bien por medios acusticos o pa-
rando la maquina.
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