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DESCRIPCION

Madéquina esparcidora y localizadora de abono
organico perfeccionada.
Objeto de la invencién

La presente memoria descriptiva se refiere a
una solicitud de un Modelo de Utilidad, relativo a
una maquina esparcidora y localizadora de abono
organico perfeccionada, cuya evidente finalidad
estriba en permitir esparcir el abono organico in-
corporado sobre los depésitos situados en la parte
superior de su estructura, estando capacitada la
maquina esparcidora o abonadora para controlar
en tiempo real la masa de abono o estiércol que
esparce durante el tratamiento de un terreno, a la
vez que se ajusta al pardmetro de la velocidad de
giro del plato difusor y de las cadenas de arrastre
del producto hacia el mismo.

Campo de la invenciéon

Esta invencién tiene su aplicacion dentro de la
industria dedicada a la fabricacién de maquinaria
agricola.

Antecedentes de la invencion

El solicitante tiene conocimiento de la existen-
cia en la actualidad de un gran niimero de abona-
doras o maquinas esparcidoras de abono organico,
las cuales realizan su funcién de forma mas o me-
nos idénea no estando capacitadas ninguna de
las maquinas destinadas al esparcido del abono
orgéanico y estiércol para controlar en tiempo real
la masa de abono que se estd esparciendo o loca-
lizando durante el tratamiento, al igual que tam-
poco se conoce una maquina esparcidora y loca-
lizadora de abono organico que permita el ajuste
del pardmetro de la velocidad de giro del plato
difusor y de las cadenas de arrastre del producto
hacia el mismo u otros accesorios de localizacion.
Descripcion de la invencién

La maquina esparcidora y localizadora de
abono organico que la invencién propone se con-
figura en si misma como una evidente novedad
dentro de su campo especifico de aplicacién, ya
que permite controlar en tiempo real la masa de
abono que se estd esparciendo o localizando du-
rante el tratamiento, a la vez que se ajusta el
parametro de la velocidad de giro del plato di-
fusor y de las cadenas de arrastre del producto
hacia el mismo u otros accesorios de localizacion.

De forma mdés concreta la maquina esparci-
dora y localizadora de abono organico y mine-
ral estd configurada a partir de una estructura
metélica provista de ruedas y elementos de so-
porte, incorporando una lanza para su unién al
tractor y posterior arrastre.

La maéaquina esparcidora presenta acciona-
miento y elevacion por medios hidrdulicos exclu-
sivamente, disponiendo de variacién del adelan-
tamiento de la cadena por variador de caudal y
contando con regulacién de la compuerta de sa-
lida mediante un husillo de manivela o cilindro
hidrdulico de accionamiento, sincronizado con la
parada-marcha.

La invencién presenta medios de seguridad
para solucionar el problema de los atrancos para
lo cual incorpora un retorno “by-pass” con medios
de inversién de marcha, disponiendo de regulacion
de la profundidad por tornillo tope y contando
con una gran maniobrabilidad debida a un timén
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articulado que permite realizar maniobras en es-
pacios reducidos consiguiendo que las huellas del
distribuidor queden superpuestas a las del trac-
tor. Dispone asimismo de un sistema para el en-
ganche y desenganche automatico entre el trac-
tor y la maquina con dispositivos de conexiones
hidraulicas y eléctricas de mando, que permiten
la utilizacién de un solo tractor en las labores de
carga de la maquina y de aplicacién del abono y
no dos como es habitual.

La invencién estd capacitada para realizar el
esparcido y localizacién de las materias organicas
0 abono en una misma operacién regulable, te-
niendo una transformacién rapida en el esparcidor
de abonos minerales mediante el revestimiento de
la cadena por una cinta de goma y superposicién
de una tolva adecuada.

La invencién también estd capacitada para
permitir el cambio del esparcidor de superficie
sustituyéndose el subsolador por un disco rotativo
hidraulico, pudiendo incorporar un doble subsola-
dor, una tolva y cinta transportadora para abonos
minerales, un disco esparcidor superficial orienta-
ble hacia la derecha y hacia la izquierda con un
amplio radio de accién presentando un disposi-
tivo que evita que el disco pueda girar en sentido
contrario.

La invencién también incorpora una rampa hi-
draulica para descarga lateral, un enganche ra-
pido automatico integral con mandos electréni-
cos en cabina con freno automético, un equipo de
cadenas distribuidoras para el doble subsolador,
apertura y cierra automatico de la compuerta, vi-
brador hidraulico para la rampa del doble subso-
lador y un doble subsolador alternativo con caida
hacia la derecha, caida hacia la izquierda o hacia
los dos sentidos.

Al margen de lo anteriormente citado, el usua-
rio dispone de un panel de operador en el que in-
troducirdn los datos correspondientes a los kilos
de abono por unidad de superficie consignados,
asi como e ancho de pasada dentro de los limites
normales de operacion.

En esta situacién el panel de operador efec-
tuard los calculos primarios para obtener “a
priori” la velocidad de avance de la cadena asi
como la velocidad angular del plato difusor y velo-
cidad de avance recomendada, realizando las ad-
vertencias oportunas en el caso de que la reali-
zacién de la operacién no sea factible.

Una vez que los valores hayan sido validados
y/o corregidos, puede iniciarse el laboreo y en este
momento la invencién deberd monotorizar y mos-
trar al usuario los valores de la operacién y el
peso del abono contenido, indicando si es necesa-
rio realizar alguna correccién.

Por otra parte, la invencién a tenor de sus ele-
mentos electrénicos incorporados se encargaran
de controlar la velocidad de giro del plato difusor
y de la cadena para alcanzar los valores estable-
cidos en cudnto al peso del producto esparcido.

En el caso de que por cualquier razén, funda-
mentalmente asociada a la variacién de densidad
o0 a los atrancos que puedan producirse en los me-
dios de difusién del abono, no puedan alcanzarse
los valores deseados, el sistema electrénico infor-
mard al usuario con una propuesta de acciones
correctoras.
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Las velocidades de giro del plato y del avance
de la cadena de arrastre se controlardn por me-
dio de valvulas oleohidriulicas de tipo proporcio-
nal y asi mismo, para la medida de la velocidad
de avance del remolque y del resto de velocida-
des debido a su simplicidad, se ha pensado en la
utilizacién se sensores de tipo capacitivo para la
medida de un nimero de impulsos por giro de los
elementos actuadores.

Debido a la problemaética asociada fundamen-
talmente a los abonos de tipo orgédnico, se ha pre-
visto obtener el valor del peso a partir del peso
restante que queda en el depdsito o cuba utilizado
a tal fin.

Para ello, la invencién estd implementada con
medios de independizacién de las cubas o cubas
del chasis de la abonadora por medio de células
de carga cuyo valor del peso, sumado registra el
valor del peso total de la cuba y del abono.

Al conocer el peso de la cuba vacia, el sistema,
calcula el peso del abono existente en cada mo-
mento en la misma.

Sin embargo, debe tenerse en cuenta que se
constata la existencia de una seria de problemas
asociados al comportamiento dindmico de la in-
vencion, ya que al realizarse la rodadura sobre te-
rrenos de alto grado de irregularidad, provocara
que la medida del peso que se obtenga de cada
célula de carga no sea constante a pesar de que
dicha masa no haya variado.

En general se tendra un conjunto de medidas
de la componente vertical de las diferentes células
de carga con un grado de variabilidad desconocido
pero que serd a su vez una funcién de la irregula-
ridad del terreno y la velocidad de avance.

El valor del peso de la cuba y el abono sera
a su vez una funcién de todas las senales obte-
nidas y convenientemente filtradas con objeto de
eliminar las componentes dindmicas de la fuerza
medida.

Los dispositivos electrénicos incorporados en
la invencién realizan una serie de tomas de datos
a partir de un conjunto suficientemente represen-
tativo de masas conocidas que permita obtener
los valores de correccion y filtrado.

La invencién incorpora un microcontrolador
dotado de un bloque de memoria RAM para
el almacenamiento de los datos operativos y es-
tadisticas de funcionamiento, un bloque de me-
moria EPROM para el almacenamiento del pro-
grama, un bloque de acondicionamiento de entra-
das y salidas y un panel de operador con pantalla
de cuarzo liquido para la visualizaciéon tanto de
las instrucciones como de los datos operativos du-
rante el funcionamiento y un teclado provisto de
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al menos 16 teclas para la introduccién de datos.
Descripcién de los dibujos

Para complementar la descripciéon que se esta
realizando y con objeto de ayudar a una mejor
comprensién de las caracteristicas de la invencién,
se acompana a la presente memoria descriptiva,
como parte integrante de la misma, tres hojas de
planos en las cuales con carécter ilustrativo y no
limitativo, se ha representado lo siguiente:

La figura nimero 1.- Corresponde a una vista
en alzado lateral del objeto de la invencién, rela-
tivo a una méquina esparcidora y localizadora de
abono organico.

La figura nimero 2.- Muestra una vista en
perspectiva del objeto representado en la figura
namero 1.

La figura nimero 3.- Representa por ultimo
una vista en perspectiva del chasis donde se in-
corporan las cubas o silos a partir de los cuales se
realiza el pertinente esparcido del abono organico.
Realizacién preferente de la invencién

A la vista de estas figuras puede observarse
como la maquina esparcidora y localizadora de
abono organico perfeccionada, estd constituida a
partir de un chasis (2) que presenta medios para
la fijacién de ruedas (3), pieza de soporte anterior
(4), lanza (5), tolvas, depésitos o silos (7) y (77),
aperos posteriores (6), presentando sobre las rue-
das (3) detectores de desplazamiento del equipo,
contando igualmente con células de carga (8) y
platos difusores.

La invencién presenta un microcontrolador
dotado de un bloque de memoria RAM para
el almacenamiento de los datos operativos y es-
tadisticas de funcionamiento, asi como un bloque
de memoria EPROM, para al almacenamiento del
programa, un bloque de acondicionamiento de en-
tradas y salidas y un panel de operador con pan-
talla de cuarzo liquido para la visualizacion de las
instrucciones y de los datos operativos durante el
funcionamiento, contando con un teclado.

El microcontrolador estd dotado de medios
para controlar la velocidad de giro del plato difu-
sor y de la cadena para alcanzar los valores desea-
dos en cudnto al peso del producto esparcido, dis-
poniendo de valvulas oleohidraulicas de tipo pro-
porcional para controlar las velocidades de giro
del plato y del avance de la cadena de arrastre
disponiendo de sensores tipo capacitivo para la
medida de un nimero de impulsos por giro de los
elementos actuadores.

Debe indicarse que las cubas, silos o depdsitos
(2) estan independizados del chasis (2) por medio
de las células de carga (8).
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REIVINDICACIONES

1. Méquina esparcidora y localizadora de abo-
no organico, de las constituidas a partir de un
chasis (2), presentando medios para la fijacién de
ruedas (9), piezas de soporte (4), lanza (5), ape-
ros agricolas (6) para la distribucién de abono,
cubas o depésitos (7) y (7), caracterizada por
estar dotadas las ruedas, de detectores de des-
plazamiento (9) del equipo, estando las cubas
o depésitos (7) y (7’) independizadas del chasis
(2) por medio de células de carga (8), contando
con un microcontrolador con bloque de memoria
de datos operativos y estadisticos de funciona-
miento, constituido por una memoria RAM, asi
como un bloque de memoria EPROM para el al-
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macenamiento del programa, un bloque de acon-
dicionamiento de entradas y salidas y un panel
de operador con pantalla de cuarzo liquido para
la visualizacion de las instrucciones y de los datos
operativos durante el funcionamiento.

2. Méaquina esparcidora y localizadora de abo-
no organico perfeccionada, segun la primera rei-
vindicacién, caracterizada porque el microcon-
trolador estd dotado de medios de control de la
velocidad de giro del plato difusor y de la cadena,
contando con valvulas oleohidraulicas para el con-
trol de la velocidad de giro del plato y del avance
de la cadena de arrastre, incorporando sensores
de tipo capacitivo para la medida de los impulsos
de giro de los elementos actuadores.
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