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DESCRIPCION

Rétula de giro para recogedor de basura.
Objeto de la invencion

La presente invencion se refiere a un dispositivo de
giro para recogedor, el cual ha sido concebido y rea-
lizado en orden a obtener numerosas y notables ven-
tajas respecto a otros medios existentes de andlogas
finalidades.

El dispositivo estd previsto para que el mango de
accionamiento del recogedor se pueda girar y permi-
ta su almacenamiento y manipulacién de manera mas
sencilla. Pues bien, el dispositivo de giro estd basado
en dos piezas, una acoplada al mango y otra a la pala
de recoger, de tal manera que la acoplada al mango
cuenta con un eje de giro que se encaja en dos posi-
ciones en la pieza acoplada a la pala, y permite el giro
y posterior fijacion en una de ellas y el empotramiento
en la otra.

Antecedentes de la invencion

Se conocen algunos dispositivos 0 medios para
realizar el anclaje o fijacion de un recogedor al man-
g0, y que permita su manejo adecuado cuando el dis-
positivo sujeto a la pala se acopla al correspondiente
mango.

Todos estos sistemas presentan el inconveniente
de que al almacenarse ocupan un espacio equivalente
a su volumen aparente, mucho mayor que su volumen
real. Esto es debido al cardcter marcadamente hori-
zontal de la pala recogedora, perpendicular al mango
vertical (o casi vertical), de tal manera que en posi-
cién de transporte o almacenamiento ocupa el volu-
men generado por el drea de la proyeccién horizontal
de la pala multiplicado por toda la altura del mango.

Existe un sistema desprovisto de mango que se
almacena con mads efectividad de espacio, pero que
sin embargo presenta muchas incomodidades para el
usuario a la hora de utilizarlo para su funcién prio-
ritaria, la limpieza. Estas incomodidades se comple-
mentan con el escaso radio de accién del recogedor
provisto de este sistema.

Otro sistema, que intenta mejorar el anterior con-
siste en alargar el mango de accionamiento, de mane-
ra que tenga mas radio de accién pero sigue presen-
tando incomodidades para el usuario cuando se reali-
zan funciones de recogida de limpieza.

Descripcion de la invencion

El dispositivo de la invencién presenta una nueva

estructura en base a la cual se consigue que el mango
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y el recogedor se sitden en planos contiguos parale-
los, facilitando su manejo y optimizando su volumen
de almacenaje.

Para ello el dispositivo estd basado en la cldsica
pieza provista del cuello de acoplamiento al mango, y
otra acoplada a la pala en la que se encaja la anterior
en dos posiciones, con la particularidad de que en una
de las posiciones de encaje permite un giro de la pri-
mera (con el mango incorporado) hasta quedar en la
posicion anteriormente descrita y que se retiene me-
diante unos avances o ensanches en el eje de giro, que
acaban haciendo tope con el borde de la cavidad en la
que se alojan los elementos del eje de giro. La posi-
cion de trabajo de la pieza se retiene mediante dos sa-
lientes ubicados en la parte superior del cilindro, que
configuran un eje transversal del cilindro.

Para complementar la descripcidn que seguida-
mente se va a realizar, y con objeto de ayudar a una
mejor comprension de las caracteristicas del inven-
to, se acompaia a la presente memoria descriptiva de
un conjunto de planos en base a cuyas figuras se po-
dra comprender mejor las innovaciones y ventajas del
dispositivo objeto de la invencion.

Breve descripcion de los dibujos

Figura 1.- Muestra una vista en perspectiva de las
dos piezas que constituyen el dispositivo de giro ob-
jeto de la invencién.

Figura 2.- Muestra una vista en perspectiva del
dispositivo en posicién de almacenamiento.

Figura 3.- Muestra una seccién del dispositivo con
las dos separadas antes de enclavarse en alguna de las
dos posiciones.

Descripcion de una forma de realizacion preferida

A la vista de las comentadas figuras, puede obser-
varse como el dispositivo se constituye mediante dos
piezas 1 y 2 acoplables entre si, estando formada la
pieza 1 por un cuerpo cilindrico, vaciado interiormen-
te para el correspondiente acoplamiento del mango.
En el cilindro se acoplan transversalmente dos ejes
provistos ambos de salientes para su encaje en las ca-
vidades correspondientes de la pieza 2. Cuando el dis-
positivo estd en posicion de trabajo, ambos ejes estin
encajados en las cavidades preparadas a tal efecto, co-
mo puede verse en la figura 3. Para cambiar a la posi-
cién de almacenamiento es necesario levantar la pieza
1 tirando del anillo colocado en su parte superior has-
ta que el eje inferior, desplazado del plano vertical de
simetria, haga tope con el perimetro circular superior
de los rasgados laterales ejecutados en la pieza 2.
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REIVINDICACIONES

1. Rétula de giro para recogedor de basura, carac-
terizado por dos elementos (1 y 2) acoplables entre si,
el primero de los cuales es mévil y cuenta con un cue-
llo (3) para el acoplamiento del respectivo mango de
accionamiento, en tanto que el elemento fijo (2) pre-
senta una configuraciéon a modo de semicilindro va-
ciado en el que quedard encastrado el elemento mdvil
(1). El elemento mévil (1) cuenta en su remate supe-
rior con un anillo de agarre bajo el cual se sitian dos
ejes. El eje inferior (4) encaja en los rasgados circu-
lares (5) practicados en los laterales del elemento fijo
(2), permitiendo el giro sobre dicho eje cuando este
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alcanza la parte superior de dichos rasgados circulares
(5). El eje inferior (4) se inmoviliza mediante un en-
sanche semicilindrico (10) del susodicho eje inferior
(4) cuando llega al final del recorrido por el ensanche
superior (11) de los rasgados circulares (5). El segun-
do eje (6) del cilindro esta situado en un plano del
eje longitudinal y se encastra en los rasgados superio-
res (7) del elemento fijo (2), descansando en la parte
inferior de éstos rasgados superiores (7). En el fron-
tal del elemento mévil (1) se adhiere tangencialmente
una placa (8) que cierra completamente el espacio in-
terior del elemento fijo (2) y que posibilita el giro del
elemento moévil (1) mediante el corte longitudinal de
las dos aristas inferiores (9) de la placa.
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fig. 1

fig. 2



ES 1056 300U

L/




	Primera Página
	Descripción
	Reivindicaciones
	Dibujos

