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ES 1 056 338 U 2

DESCRIPCIÓN

Disposición para la extinción de incendios y res-
cate de personas atrapadas.
Objeto de la invención

La presente memoria descriptiva se refiere a una
solicitud de un Modelo de Utilidad correspondiente a
una disposición para la extinción de incendios y resca-
te de personas atrapadas, cuya evidente finalidad es-
triba en configurarse como una disposición de apli-
cación versátil que tiene múltiples aplicaciones, tan-
to en instalaciones fijas que permite la extinción total
del incendio, tanto de forma manual, como automáti-
ca, que puede ser utilizada en zonas o lugares donde
se precise una inundación total y los recintos a inun-
dar, se encuentren ocupados por personas y/o bienes
de alto valor o valor irremplazable, ya que no produce
daños sobre las personas o bienes.

La invención también puede ser utilizada median-
te elementos manuales, proyectando a tenor de la uti-
lización de monitores adecuados, los pertinentes me-
dios de lucha contra el incendio, empleando monito-
res adecuados sobre el foco del incendio o bien en-
friando el foco en su perímetro, y en el caso de que se
requiera por el nivel de riesgo del edificio o cualquie-
ra otra consideración, están dotada la invención de la
posibilidad de emplear vehículos con control remoto
que apoyan de forma fundamental el rescate de perso-
nas o bien la extinción “in situ” del foco del incendio.
Campo de la invención

Esta invención tiene su aplicación dentro de la in-
dustria dedicada a la fabricación de aparatos, disposi-
tivos y elementos para la lucha contra incendios.
Antecedentes de la invención

El solicitante desconoce la existencia en la actua-
lidad de una invención que esté dotada de las caracte-
rísticas que se describen en esta memoria.
Descripción de la invención

La disposición para la extinción de incendios y
rescate de personas atrapadas que la invención pro-
pone, se configura en sí misma como una evidente
novedad que puede utilizar al margen de los medios
convencionales para sofocar un incendio, un elemento
móvil instalado sobre cualquier plataforma terrestre o
marítima.

De forma más concreta, la disposición para la ex-
tinción de incendios y rescate de personas atrapadas
objeto de la invención está constituida a partir del em-
pleo de un vehículo de medio o gran tonelaje, provisto
de un depósito constitutivo de una reserva de agua de
capacidad adecuada para un uso continuado de la mis-
ma durante varias horas, aunque la invención presenta
medios de reposición del agua utilizando las redes pú-
blicas.

En una segunda posibilidad, la invención, de
acuerdo con sus características, puede configurarse
como una fuente de agua inagotable cuando la mis-
ma se utiliza sobre la superficie del mar, lago, ría o
río.

La invención presenta medios de impulsión y red
de tuberías fijas para la descarga del agua sobre el
punto de riesgo, bien con boquillas rociadoras de des-
carga pulverizadoras y red de mangueras, bien conec-
tada a una o varias plataformas móviles autopropulsa-
das, ya sea el tradicional camión de bomberos o cual-
quier otro vehículo o medio de transporte capacitado
para el transporte del producto requerido, o bien una
combinación de ambas.

En cualquiera de los casos, con independencia de
que se trate de un punto estático o móvil, se conec-
tará a una o varias plataformas autopropulsadas, uni-
das de forma umbilical al puesto de impulsión, una
proyección del agua teledirigida mediante un sistema
de medios informáticos en tecnología PC móvil o fi-
jo, permitiendo mediante un joystick el guiado o con-
ducción del flujo, así como las diferentes maniobras
requeridas.

Para conseguir la velocidad de impulsión necesa-
ria y nebulizar el agua, se recurre a una doble turbina
montada en línea, con una sola cámara de combus-
tión, es decir, la motricidad se consigue con una cá-
mara de combustión, la cual transmitirá revoluciones
a una segunda cámara a través del mismo eje, sobre
la cual se ha modificado su centro de gravedad, para
evitar desplazamientos cuando actúe, y se dotará a la
misma de los controles oportunos, con objeto de ob-
tener un arranque automático conectado a medios de
detección precoz de incendios, aunque la invención
está capacitada para un arranque manual, en caso de
una instalación fija y un arranque manual realizado
oportunamente si se utiliza a tal efecto.

La fiabilidad del arranque de la turbina esta ga-
rantizada con medios redundantes constituidos por un
motor eléctrico conectado a una red eléctrica apro-
piada y otro motor igualmente de actuación eléctrica,
conectado a un grupo electrógeno con su correspon-
diente cuadro de maniobra.

Los gases calientes del colector de escape, cuando
trabaje en estático, se pueden canalizar al exterior del
recinto, y cuando trabaje sobre una plataforma móvil,
los problemas citados anteriormente desaparecen, al
no existir.

Cuando se produzca el arranque, con independen-
cia de que pueda ser manual o automático, se generará
un vacío en las bocas de los inyectores, colocados en
el colector o tobera de salida, que es el efecto que se-
rá utilizado para obtener la operación o similar de ne-
bulizar el agua que será absorbida e inmediatamente
propulsada a través de la tobera de descarga y condu-
cida hacia el punto interesado para su aplicación, bien
sea con una configuración de instalación fija, o bien
con la tradicional red de tuberías, incluso instaladas
sobre un vehículo.

A tenor de lo anteriormente citado, la invención
puede configurarse como un elemento capacitado pa-
ra la lucha contra un incendio, pudiendo proyectar
el agua en forma de nube fría a gran distancia, con
velocidad suficiente, una notable autonomía, tanto de
tiempo para mantener la proyección del riego, como
en cantidad de agua, con la posibilidad de añadir adi-
tivos al agua y consiguiendo multiplicar su eficacia.

La invención está capacitada para enviar y dirigir a
voluntad uno o varios vehículos accionados automáti-
camente a través de medios apropiados hacia el punto
que se considere oportuno, disponer de información
de lo que ocurre en el punto en el cual se encuentra el
foco de fuego, conectar con las posibles víctimas atra-
padas, proyectar agua a voluntad e intentar un rescate
con el citado vehículo auxiliar, sin que exista necesi-
dad alguna de que intervengan las brigadas profesio-
nales configuradas de forma convencional por perso-
nas.

La invención constitutiva del vehículo adicional,
incorpora dos cámaras de TV con telemetría, posicio-
nadoras e intensificadores de luz para visión noctur-
na y focos de alta potencia, estando instaladas las cá-
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maras, tanto en la parte delantera, como en la parte
trasera del vehículo auxiliar y serán accionadas para
su actuación desde el control del PC, permitiendo el
guiado del vehículo en sus movimientos mediante el
correspondiente joystick.

Al margen de las cámaras, la invención incorpora
medios de megafonía y micrófonos unidireccionales
para permitir la comunicación e instrucciones a las
personas posiblemente atrapadas, y una vez detecta-
das las víctimas con las cámaras, se puede enfriar el
lugar donde se encuentran mediante la actuación del
monitor que incorpora e intentar establecer un diálo-
go y proceder al rescate de un número indeterminado
de las víctimas, mediante el uso de unos brazos y una
plataforma generalmente plegados, que se desplega-
rán para su actuación a tal efecto y para evitar da-
ños dimanados de la temperatura generada por el ca-
lor ambiente, la plataforma estará recubierta por tres
capas de manta de silicatos, tanto en su base como en
la cubierta, y cada una de ellas está capacitada para
soportar temperaturas de 1000º centígrados.

Aparte de las protecciones pasivas dimanadas de
los silicatos, el vehículo se encuentra equipado con
una red de aspersores estratégicamente colocados, los
cuales, mediante la descarga de agua nebulizada a
muy alta presión, consiguen crear una burbuja fría en
todo el perímetro y área de operaciones, permitien-
do que los elementos anteriormente citados, puedan
trabajar sin las limitaciones lógicas que impiden las
elevadas temperaturas.

La apertura de los brazos articulados, así como el
resto de las maniobras, se realizarán desde el puesto
de control por el operador encargado de solicitar las
maniobras.

El robot está previsto para poder subir o bajar es-
caleras, rampas u otro tipo de barreras arquitectónicas
que puede encontrar en su camino y para estas opera-
ciones de movilización, se ha incorporado al mismo
una tracción tipo oruga, con una amortiguación ade-
cuada, además de tener elevado su centro de gravedad,
realizándose el giro como el resto de las maniobras
solicitadas mediante motores eléctricos reversibles.

Para la labor de extinción del incendio, se ha equi-
pado a la invención, y en concreto al vehículo auxiliar,
con un monitor de movimiento teledirigido en senti-
do ascendente-descendente-derecha-izquierda, y este
movimiento se realiza mediante la incorporación de
motores eléctricos convenientemente articulados, pro-
yectándose el agua nebulizada al punto donde sea más
eficaz su aplicación, obviamente a juicio del operador,
el cual estará visionando y controlando el incendio
desde el puesto de control.

La distancia de proyección del agua nebulizada se
puede modificar a voluntad del operador, con sola-
mente modular las revoluciones de la turbina, estando
la plataforma robotizada propulsada por unos motores
eléctricos alimentados a 24 vcc.

La unión entre el robot y la estación de bombeo,

se establece mediante un cable de acero que garantiza
la resistencia suficiente al tiro, al cual irán fijados y
protegidos por varias capas de silicatos los circuitos
constitutivos del agua que circula por un tubo flexible
de alta presión con uniones roscadas en cada tramo,
los circuitos de alimentación eléctrica y datos que es-
tarán garantizados en su eficacia mediante el uso de
conductores adecuados y todo el conjunto estará ple-
gado en un carretel accionado por un motor eléctrico
reversible y calculadas sus revoluciones a la velocidad
del robot.
Descripción de los dibujos

Para complementar la descripción que se está rea-
lizando y con objeto de ayudar a una mejor compren-
sión de las características del invento, se acompaña a
la presente memoria descriptiva, como parte integran-
te de la misma, dos hojas de planos en las cuales con
carácter ilustrativo y no limitativo, se ha representado
lo siguiente:

La figura número 1.- Corresponde a una vista de
la invención correspondiente a una disposición para
la extinción de incendios y rescate de personas atra-
padas en la cual puede visualizarse, tanto el vehículo
principal, como el vehículo auxiliar.

La figura número 2.- Representa de forma diagra-
mática los distintos elementos y disposiciones auxi-
liares constitutivas de la invención.
Realización preferente de la invención

A la vista de la figura número 1, puede observarse
cómo la disposición para la extinción de incendios y
rescate de personas atrapadas está constituida a par-
tir de un vehículo o varios vehículos (1) de medio
y gran tonelaje, que pueden conectarse mediante las
pertinentes mangueras o conexiones (9) con un ve-
hículo auxiliar (15) movilizado con cadenas (16) o
cintas constituyendo un vehículo motorizado para el
rescate de personas y extinción de incendios, presen-
tando el elemento (1) un depósito (2) de agua y un
carretel (3) del que se dimanan las correspondientes
conexiones con el vehículo (15), el cual dispone de
aspersores para crear burbujas de agua fría (10), así
como de un monitor (11), cámaras de vídeo (12) y un
foco (13), disponiendo el vehículo (15) de un micró-
fono y altavoces (14) y a la vez estando conectado con
un PC (17) para el control del vehículo (15) robotiza-
do, mientras que el vehículo (1) incorpora una salida
de aire caliente (5) por chimenea, incorporada en una
turbina de combustión (4) y motricidad, de la que se
dimana un colector de aspiración (6) similar al colec-
tor de aspiración (8) incorporado sobre la turbina (7)
de impulsión de aire frío.

Siguiendo la figura número 2, en la cual, al igual
que en la figura número 1, se ha previsto la incorpo-
ración de una cámara de vídeo (18) sobre el vehículo
auxiliar (15), se ha representado un colector principal
(19) provisto de salidas (20) a las boquillas nebuli-
zadoras, una salida (21) a monitores, así como una
salida (22) al robot (15).
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REIVINDICACIONES

1. Disposición para la extinción de incendios y
rescate de personas atrapadas, caracterizada por es-
tar constituida a partir de un vehículo (1) de medio o
gran tonelaje portador de un depósito (2) de agua y
un carretel (3) del que se dimana una conexión con
un vehículo auxiliar (15) provisto de cadenas orugas
(16) en el que se instala una cámara de vídeo (18), pre-
sentando aspersores (10) para crear burbujas de agua
fría, incorporando el vehículo auxiliar (15) un moni-
tor (11), una cámara de vídeo (12), un foco (13) y mi-
crófonos y altavoces (14), estando conectado con un

PC (17) para el control del vehículo robotizado (16),
disponiendo el vehículo (1) de una salida de aire ca-
liente (5) por chimenea emergente de una turbina (4)
de combustión y motricidad provista de un colector de
aspiración (6) similar al colector de aspiración (8) in-
corporado sobre una turbina (7) de impulsión de aire
frío.

2. Disposición para la extinción de incendios y
rescate de personas atrapadas, según la primera rei-
vindicación, caracterizada por disponer de un colec-
tor (19) principal, del que se dimanan salidas (20) a
boquillas nebulizadoras, salida (21) a monitores y sa-
lida (22) a los robots (15).
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