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k57 Resumen:
Dispositivo para realizar radiograf́ıas panorámicas de
muñeca.
Este dispositivo está conectado al aparato de rayos
con el que se consiguen radiograf́ıas panorámicas de-
nominado ortopantomógrafo.
Está formado por dos piezas (1, 2) articuladas entre
śı, una de las cuales queda fija al aparato de rayos al
contar con un soporte (4) posterior, teniendo forma
de “U” definida por una placa (5) con dos aletas
laterales ortogonales (6) provistas de ranurados (7)
para fijación mediante correas, del antebrazo del pa-
ciente.
La otra pieza (2) tiene forma similar a la anterior y
en ella se sujeta la mano del paciente.
El mecanismo de articulación (3) entre ambas pie-
zas (1, 2), permite la angulación y giro de la pieza
extrema móvil (2) al estar vinculadas por una bisa-
gra. Una de las palas (11) de esta bisagra tiene una
espiga que posibilita el giro alrededor de un eje per-
pendicular al de abisagrado.

Aviso: Se puede realizar consulta prevista por el art◦ 37.3.8 LP.
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DESCRIPCION

Dispositivo para realizar radiograf́ıas panorá-
micas de muñeca.
Objeto de la invención

La presente invención, según lo expresa el
enunciado de esta memoria descriptiva, se re-
fiere a un dispositivo para realizar radiograf́ıas
panorámicas de muñeca, y con él se aportan ca-
racteŕısticas muy ventajosas en este sector de la
técnica industrial.

La radiograf́ıa panorámica u ortopantomo-
grafia, es una técnica utilizada con suma fre-
cuencia para lograr una tomograf́ıa del maxilar,
mand́ıbula y dientes en una sola radiograf́ıa y que
es de gran utilidad para detectar anormalidades
osteoarticulares. El aparato que se utiliza para
realizar las radiograf́ıas panorámicas es el orto-
pantomógrafo y está diseñado solamente para la
valoración del macizo facial.

Desde el punto de vista anatómico, la muñeca
es una área extremadamente compleja por la con-
figuración de sus estructuras óseas. Su evaluación
es dif́ıcil y, a menudo, insuficiente cuando se
usan procedimientos convencionales. Por esta
razón, la investigación de anormalidades óseas
(fracturas, artrosis, tumores, etc) de la muñeca,
se lleva a cabo con una o más de las siguien-
tes técnicas de imagen: radiograf́ıa convencional,
fluoroscoṕıa, tomograf́ıa, tomograf́ıa computari-
zada, artrograf́ıa, artrograf́ıa digital, angiograf́ıa,
escintigraf́ıa y resonancia magnética.

Hasta ahora, la radiograf́ıa panorámica ha
sido extensamente utilizada para el estudio del
área odontomaxilofacial. Basándonos en el prin-
cipio de esta técnica y evidentemente en las ven-
tajas que reporta (económica y poca irradiación
para el paciente), acorde con la invención se
aplica este procedimiento para el estudio de la
muñeca, tanto experimentalmente (fantoma de
mano) como cĺınicamente (voluntarios y pacien-
tes), obteniendo una visualización detallada de los
huesos del carpo, extremidad inferior del radio y
cubito, huesos metacarpianos e interĺıneas articu-
lares, evitando la superposición de los huesos del
carpo fundamentalmente.

La utilidad y fiabilidad de la técnica pa-
norámica de muñeca es manifiesta, pues evidencia
anormalidades osteoarticulares (fracturas, artro-
sis, etc) no apreciadas con la radiograf́ıa conven-
cional.
Antecedentes de la invención

Como se deduce del apartado anterior, actual-
mente existen aparatos (ortopantomógrafos) que
disponen solamente de accesorios para el estudio
del área odontoestomatológica.

Actualmente, la radiograf́ıa panorámica ha
sido utilizada extensamente en el área odontoma-
xilofacial, no existiendo aplicaciones de este pro-
cedimiento para el estudio de la muñeca.
Descripción de la invención

En ĺıneas generales, el dispositivo para realizar
radiograf́ıas panorámicas de muñeca, que consti-
tuye el objeto de la invención, está integrado por
dos piezas que se encuentran unidas articulada-
mente entre śı:

Una de estas piezas cuenta con un soporte -
gúıa que sirve de medio de acoplamiento del con-
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junto al aparato de rayos (ortopantomógrafo).
Esta pieza tiene sección transversal en “U” al for-
marse con una placa que está provista de aletas
ortogonales a ambos lados. En este pieza se po-
siciona el antebrazo del paciente y a su vez se
realiza el ajuste del mismo.

La otra pieza que articula con la anterior, es
de menor longitud y también presenta forma de
“U”, depositándose en ella la mano del paciente.

Las aletas de ambas piezas componentes del
dispositivo, incluyen aberturas para el paso de
correillas de sujeción del brazo y mano, u otros
elementos similares.

El mecanismo de articulación entre ambas pie-
zas está determinado por un goniómetro que sirve
de medio de unión entre ambas placas, permi-
tiendo movimientos giratorios de la placa a la que
está sujeta la mano. Gracias al mecanismo del
goniómetro se pueden llevar a cabo las angulacio-
nes deseadas.

El mecanismo del goniómetro también lleva
incorporado otro eje, perpendicular al anterior,
para que aśı puedan realizarse inclinaciones de
la mano, al materializar este eje el pasador de
una escuadra o bisagra regulable que se forma en
este punto del acoplamiento. La mano se puede
posicionar con la angulación deseada, tanto con
movimientos rotatorios como de inclinación, blo-
queándose el mecanismo en la posición elegida al
actuar sobre los oportunos sistemas de presión.

Para facilitar la comprensión de las caracteŕıs-
ticas de la invención y formando parte integrante
de esta memoria descriptiva, se acompañan unas
hojas de planos en cuyas figuras, con carácter ilus-
trativo y no limitativo se ha representado lo si-
guiente:
Breve descripción de los dibujos

Figura 1.- Es una vista en planta del dispo-
sitivo para realizar radiograf́ıas panorámicas de
muñeca, acorde con la invención.

Figura 2.- Es una vista lateral de lo mostrado
en la figura 1.
Descripción de la forma de realización pre-
ferida

Haciendo referencia a la numeración adop-
tada en las figuras, podemos ver cómo el dispo-
sitivo para realizar radiograf́ıas panorámicas de
muñeca, que la invención preconiza, está formado
por dos piezas articuladas entre śı, referenciadas
en general con los números 1 y 2 respectivamente.
El mecanismo de articulación entre estas piezas
está referenciado en general con el número 3 y el
soporte de unión del dispositivo al aparato de ra-
yos (ortopantomógrafo) está referenciado con el
número 4.

La pieza 1 está definida por la placa 5 y las
aletas laterales 6, provistas estas últimas de los
ranurados 7 de conexión de cintas o correas de
sujeción del antebrazo del paciente que se sitúa
aśı debidamente anclado a esta pieza 1. De la cara
posterior de la placa 5 nace el soporte 4 portador
de la espiga paralelepipédica 8 que se conecta al
aparato de rayos (ortopantomógrafo).

La pieza 2 también está definida por una placa
9 de menor longitud que la placa 5 y provista de
sus correspondientes aletas laterales 10 dotadas
con el respectivo ranurado 7 para sujeción de la
muñeca mediante las oportunas correillas u otros
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dispositivos de fijación elegidos.
El mecanismo de articulación 3 está consti-

tuido por una bisagra cuyas respectivas palas 11
y 12 se sujetan a la cara posterior de las respecti-
vas placas 5 y 9, mediante tornillos 13. El eje de
giro de este abisagrado está materializado por el
pasador 14 y el ángulo que forman las piezas 1 y 2
puede leerse al estar incorporado un goniómetro.

La pala 11 del mecanismo de articulación 3,
que como hemos indicado anteriormente se en-
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cuentra solidarizada a la pieza fija 1, está provista
de una espiga 15 que posibilita el giro respecto a
un eje perpendicular al de abisagrado.

El mecanismo de articulación incluye respecti-
vos nonios para medir los desplazamientos angu-
lares efectuados tanto alrededor del pasador 14,
como por giro de la espiga 15, quedando aśı per-
fectamente definida la posición de la mano res-
pecto al antebrazo.
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REIVINDICACIONES

1. Dispositivo para realizar radiograf́ıas pa-
norámicas de muñeca, habiendo sido ideado para
quedar conectado a un aparato de rayos (orto-
pantomógrafo), caracterizado porque está for-
mado por dos piezas (1, 2) articuladas entre śı,
una de las cuales (1) es fija e incorpora un so-
porte (4) para conexión al aparato de rayos (or-
topantomógrafo) y está definida por una placa (5)
con aletas laterales ortogonales (6) para adoptar
forma de “U” y situar sobre ella el antebrazo del
paciente, debidamente inmovilizado con correas o
similares ancladas a ranurados (7) de las aletas
(6), en tanto que la otra pieza (2) es de menor
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longitud y adopta también forma de “U”, apo-
yando sobre ella la mano del paciente que se su-
jeta igualmente con correas o similares al incluir
otros ranurados (7); habiéndose previsto que el
mecanismo de articulación (3) entre ambas pie-
zas (1, 2) permita la angulación y giro de la pieza
(2) móvil, al estar materializado por una bisagra
cuyas palas (11, 12) son solidarias de las respec-
tivas placas (5, 9), teniendo a su vez la pala (11)
vinculada a la pieza fija (1), una espiga (15) que
posibilita el giro respecto de un eje perpendicu-
lar al de abisagrado, estando provisto este meca-
nismo de articulación (3), de respectivos nonios
para medir los desplazamientos angulares alrede-
dor de dichos ejes.
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