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k11 Número de publicación: 2 130 879
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k57 Resumen:
Máquina recolectora de frutos, que comprende un
equipo de recepción y tratamiento de frutos y un
brazo con pinza vibradora. El equipo de recepción in-
cluye un bastidor (1) de contorno aproximadamente
rectangular, con una escotadura central (5) a partir
del lado posterior, para abrazar el tronco del árbol.
Superiormente este bastidor define una superficie re-
ceptora de frutos, dotada de sinfines (12, 13, 14) que
arrastran los frutos hacia sendas peladoras (10), por
detrás de las cuales quedan situados depósitos poste-
riores (11) de almacenamiento dotados de compuer-
tas inferiores (12) de vaciado.
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DESCRIPCION

Máquina recolectora de frutos.
La presente invención se refiere a una máquina

recolectora de frutos y mas concretamente a una
máquina recolectora de frutos de árboles, que in-
cluye medios vibradores del árbol, para despren-
der los frutos, y medios para la recogida y lim-
pieza de dichos frutos.

Las máquinas del tipo indicado son utiliza-
das, por ejemplo, en la recolección de aceitunas,
almendras y en general de todos aquellos frutos
cuyo desprendimiento del árbol puede efectuarse
mediante vibración del mismo.

Por el modelo de utilidad 211.617 es conocida
una máquina recolectora de aceitunas que dispone
de una lanza vibradora, con pinzas para la su-
jeción a la rama que se desea sacudir. La máquina
dispone además de una red destinada a recibir y
recoger el fruto desprendido.

El dispositivo vibrador suele incluir una pinza
o similar, para fijarse al árbol que se desea vibrar,
y un mecanismo vibrador que suele estar basado
en el accionamiento de unas contrapesas o de una
masa excéntrica. En este sentido puede citarse los
modelos de utilidad 267.706, 273.118 y 8601557.

Cuando este tipo de máquinas son aplicadas
a la recolección de almendras, puede incluirse en
dicha máquina un mecanismo de pelado de las
almendras, de constitución en śı conocido. En
este sentido pueden citarse las patentes 538.413
y 8900739, las cuales se refieren a una máquina
para la recolección de frutos que incluye una es-
tructura hexagonal desplegable portadora de lo-
nas extensibles, un elemento vibrador y una caja
para el pelado de las almendras, hasta donde son
transportadas las almendras mediante dos husi-
llos. La máquina dispone de un solo mecanismo
pelador que va centrado en la máquina. De este
mecanismo pelador los frutos son transportados
a una tolva, situada en prolongación, de la que
parte longitudinalmente un tornillo sinf́ın de va-
ciado. Estas máquinas están concebidas para ser
transportadas y accionadas mediante un tractor.

Por la patente 8901190 es conocida una má-
quina cuya caracteŕısticas principal radica en el
hecho de ser motriz, disponiendo de un motor
para el accionamiento de los diferentes meca-
nismos. En esta máquina se prevé un único
transportador longitudinal central para los frutos,
constituido por un sinf́ın o una cinta transporta-
dora.

En cualquiera de los casos señalados, la má-
quina presenta una estructura de dimensiones ex-
cesivamente elevadas, al estar situados los dife-
rentes mecanismos en alineación, a lo largo de la
máquina.

Por otro lado, al disponer la máquina de un
solo mecanismo pelador, la producción es relativa-
mente reducida y viene definida por la capacidad
del mecanismo de pelado.

El objeto de la presente invención es una
máquina de dimensiones relativamente reducidas
y de producción elevada, debido a la inclusión de
dos mecanismos peladores y a la especial dispo-
sición de los mismos, aśı como de las cajas de
almacenamiento de las almendras peladas y de
los medios encargados del desplazamiento de la
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almendras.
La máquina de la invención se caracteriza

porque comprende un bastidor o chasis de con-
torno aproximadamente rectangular, dotado de
una escotadura central a partir del lado trans-
versal opuesto al adyacente al tractor. Esta esco-
tadura está dimensionada para poder abrazar el
tronco del árbol. El bastidor citado define supe-
riormente una superficie longitudinal central re-
ceptora de frutos, a uno y otro lado de la cual
van situados sendos mecanismos peladores inter-
medios de frutos y por detrás de ellos otros tan-
tos depósitos para el almacenamiento de los fru-
tos pelados. La superficie receptora de los frutos
incluye dos sinfines principales de arrastre, situa-
dos en posición angular simétrica, que dirigen y
arrastran los frutos hacia la parte posterior del
bastidor, y dos husillos de arrastre secundarios
que discurren entre el final de los husillos princi-
pales y la entrada de los mecanismos peladores.

Los depósitos de almacenamiento de frutos, si-
tuados a continuación de los mecanismos pelado-
res, disponen de compuertas inferiores de vaciado
accionables mediante cilindro hidráulico.

El bastidor de la máquina lleva montada una
estructura desplegable, compuesta a base de vari-
llas angulares que van montadas por un extremo
sobre el bastidor, con la concavidad dirigida ha-
cia el exterior y con facultad de giro libre. Estas
varillas van agrupadas en dos series longitudinal-
mente simétricas, cada una de las cuales incluye
una alineación de varillas próximas a los bordes
longitudinales del bastidor y dos varillas extre-
mas, una situada sobre el lado transversal pos-
terior, en posición adyacente ala escotadura cen-
tral de dicho lado, y la otra fija situada cerca del
borde transversal anterior, discurriendo entre las
varillas anteriores fijas de ambas series una reji-
lla o tela metálica fija con una escotadura inferior
para el paso de la lanza portadora de la pinza
vibradora.

Con la constitución comentada, los frutos des-
prendidos del árbol son recogidos por la malla
o lona montada sobre la estructura plegable, ca-
yendo sobre la superficie longitudinal central re-
ceptora de frutos del chasis. Desde aqúı los fru-
tos son transportados por los sinfines principales
y secundarios hasta las cajas que alojan los meca-
nismos peladores, de donde pasan a los depósitos
de almacenamiento.

Al subdividir la trayectoria de arrastre o
transporte de los frutos en cada lateral del basti-
dor en dos tramos, definidos por los husillos prin-
cipales y secundarios y al situar los mecanismos
peladores y caja de almacenamiento por fuera de
estos medios de arrastre, se consigue reducir con-
siderablemente la longitud del bastidor y con ello
la dimensión de la máquina.

Por otro lado, al disponer de dos mecanismos
peladores se consigue aumentar la producción,
prácticamente al doble que con las máquinas tra-
dicionales.

Según otra caracteŕıstica de la invención, la
pinza va montada sobre la lanza del tractor con
facultad de giro alrededor de un eje que es para-
lelos al eje de dicha lanza. Además la pinza es
orientable en sentido vertical mediante un cilin-
dro de accionamiento montado entre dicha pinza
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y la lanza.
De este modo, la pinza puede orientarse ade-

cuadamente para su acoplamiento al árbol o rama
que se desea vibrar, sin necesidad de tener que
recurrir a movimientos de elevación o desplaza-
miento del tractor.

Las caracteŕısticas y ventajas de la invención
podrán comprenderse mejor con la siguiente des-
cripción, hecha con referencia a los dibujos adjun-
tos, en los que se muestra, de forma esquemática
y a t́ıtulo de ejemplo no limitativo, una posible
forma de realización.

En los dibujos:
La figura 1 es un alzado lateral de una má-

quina recolectora, constituida de acuerdo con la
invención, con la armadura del abanico recolector
desplegada.

La figura 2 es una vista lateral de la máquina,
según la dirección A de la figura 1.

La figura 3 es una vista similar a la figura 2,
a mayor escala y sin la armadura portadora del
abanico recolector de frutos.

La figura 4 es una vista en planta de la má-
quina de la invención.

La figura 5 es un alzado lateral del mecanismo
vibrador.

La figura 6 es un alzado frontal del mecanismo
vibrador de la figura 5.

Según se aprecia en las figuras 1 y 2, la máqui-
na de la invención está compuesta por un bastidor
o chasis, referenciado en general con el número 1,
de planta sensiblemente rectangular, tal y como
se aprecia en la figura 4, en el cual va montada
una estructura desplegable compuesta a base de
varillas acodadas 2, en las que se fija una malla o
lona 3, adoptando en conjunto una configuración
de paraguas invertido.

El bastidor 1 dispone en el lado anterior de
una pieza 4 para enganche a un tractor. A partir
del lado opuesto el bastidor dispone de una es-
cotadura longitudinal central 5 que permitirá su
acoplamiento sobre el tronco de un árbol.

La pieza de enganche 4 permite, gracias al
juego de los brazos delanteros hidráulicos del trac-
tor, alcanzar una considerable altura, lo cual fa-
cilitará posteriormente la operación de descarga,
tal y como se expondrá mas adelante.

Como mejor se aprecia en la figura 4, el bas-
tidor 1 de la máquina define superiormente una
zona angular central 6, separada por una porción
intermedia 7 con doble inclinación y limitada
exteriormente por superficies 8 y 9 inclinadas
también hacia la zona de recepción 6. De este
modo, todos los frutos que lleguen hasta las su-
perficies 7, 8 y 9 resbalarán y caerán sobre la su-
perficie receptora 6.

Por fuera de la superficie receptora 6 van mon-
tados dos mecanismos peladores 10, por detrás de
los cuales quedan situados otros tantos depósitos
11, figura 1 para la recepción de las almendras
peladas. Estos depósitos van cerrados inferior-
mente mediante una tapa 12 que puede abrirse
mediante un cilindro hidráulico para su descarga
y vaciado. Esta operación se ve facilitada al poder
elevar toda la máquina a una considerable altura
mediante los brazos delanteros del tractor a los
que se conecta la máquina a través de la pieza de
enganche 4.
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A lo largo de la zona receptora 6 de frutos
discurren, tal y como se aprecia en la figura 4,
dos sinfines angulares 12 que desplazan los frutos
hacia atrás, en el sentido de las flechas. Estos
sinfines quedan rematados en tramos 13 que des-
plazan las almendras hacia el exterior, de donde
parten los sinfines 14 que arrastran a las almen-
dras en sentido ascendente, hasta las cajas que
alojan los mecanismos peladores 10.

Debido a la situación de los mecanismos pela-
dores 10, almacenes 11 de las almendras peladas y
trayecto de los dispositivos de arrastre de las al-
mendras, se consigue reducir considerablemente
el bastidor 1 de la máquina, al mismo tiempo que
se eleva su producción, aproximadamente al do-
ble, debido a la existencia de dos mecanismos pe-
ladores con sus correspondientes dispositivos de
transporte o arrastre de las almendras.

En la figura 4 con la referencia número 15 se
referencian dos motores hidráulicos para el accio-
namiento de los mecanismos peladores 10, mien-
tras que con el número 16 se referencia un motor
hidráulico para el accionamiento de los diferen-
tes sinfines, correspondiendo la referencia 17 a un
distribuidor hidráulico.

Como se muestra en las figuras 1 y 2, las va-
rillas 2 son de configuración acodada, con la con-
cavidad dirigida hacia el exterior y van montadas
por su extremo inferior, con facultad de giro li-
bre, sobre él bastidor 1. Las varillas van agrupa-
das en dos series longitudinales simétricas, cada
una de las cuales incluye una alineación de varillas
próxima a los bordes longitudinales del bastidor,
y dos varillas extremas, una de ellas referenciada
con el número 2a, situado sobre el lado transver-
sal posterior, en posición adyacente a la escota-
dura central 5 de dicho bastidor, y la otra fija,
referenciada con el número 2b, situada cerca del
borde transversal anterior del bastidor. Entre las
varillas anteriores 2b de las dos series discurre,
tal y como se aprecia mejor en las figuras 2 y 3,
una rejilla o tela metálica que está dotada de una
abertura 19 para permitir el paso del brazo de ac-
cionamiento del vibrador. Los brazos 2b pueden
quedar unidos mediante travesaños 20 que defi-
nen, junto con la tela metálica 18, un elemento de
protección para impedir que los frutos desprendi-
dos del árbol por vibración puedan alcanzar al
tractor, al mismo tiempo que permite la visión
del conductor sobre la marca de la operación de
recogida de frutos.

Al ir las varillas 2, 2a y 2b con la concavidad
dirigida hacia el exterior determinan, junto con la
malla o lona 3, una estructura a modo de para-
guas invertido, para la perfecta recepción de los
frutos desprendidos.

Las peladoras 10 van accionadas en sentidos
opuestos y la velocidad de las mismas es regula-
ble, dependiendo de la dureza de la cáscara. Esta
regulación, aśı como la de la velocidad de los di-
ferentes husillos, es posible por el uso de motores
de accionamiento y circuitos hidráulicos que per-
miten la disposición de reguladores en los puntos
necesarios.

El mecanismo vibrador comprende una pinza
compuesta por los brazos 21 y 22, cada uno de
ellos dotado de un mecanismo vibrador 23. Los
brazos de esta pinza pueden cerrarse o abrirse me-
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diante un cilindro hidráulico 24 y van soportados
por una estructura superior 25 que es giratoria al-
rededor del eje 26, mediante el accionamiento del
cilindro hidráulico 27. Todo el conjunto descrito
va soportado por la viga 28 la cual se conecta a
la lanza procedente del tractor mediante la arti-
culación 29 de eje horizontal, quedando además
viga y lanza relacionados por el cilindro 30 que
permite regular la inclinación de dicha viga.

Con la constitución comentada el mecanismo
vibrador puede orientarse sobre los ejes 26 y 29,
lográndose la orientación requerida por el tronco
o rama del árbol a vibrar.
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Los mecanismos vibradores 23 incluyen sen-
dos motores que giran en sentido contrario y con
diferente velocidad, produciendo aśı vibraciones
distintas que permiten obtener en el conjunto de
la pinza un mayor efecto para lograr una mayor
capacidad de desprendimiento de los frutos.

El cilindro 30, figura 5, permite ascender o
descender la pinza del mecanismo vibrador con
el fin de buscar la altura idónea donde realizar
la presión sin dañar el tronco. Esta posibilidad,
junto con la de giro conseguida con el cilindro 27,
nos proporciona una posibilidad de acoplamiento
de la pinza al tronco, asegurando su protección.
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REIVINDICACIONES

1. Máquina recolectora de frutos, que com-
prende un equipo de recepción y tratamiento de
frutos y un brazo con pinza vibradora de árboles;
cuyo equipo de recepción y tratamiento incluye
un bastidor en el que va montada una estruc-
tura con lona o malla plegable receptora de fru-
tos y medios de limpieza y almacenamiento de
dichos frutos; y cuya lanza discurre por encima
del bastidor; siendo dicho bastidor conectable al
enganche posterior y toma de fuerza de un trac-
tor; caracterizada porque el bastidor citado es
de contorno aproximadamente rectangular, con
una escotadura central a partir del lado poste-
rior, para abrazar el tronco del árbol, y define
superiormente una superficie longitudinal central
receptora de frutos, a uno y otro lado de la cual
van situadas sendas peladoras intermedias de fru-
tos y otros tantos depósitos posteriores para el
almacenamiento de los frutos pelados; cuya su-
perficie receptora de frutos incluye dos sinfines
principales de arrastre situados en posición angu-
lar simétrica, que divergen y arrastran los frutos
hacia la parte posterior del bastidor, y dos hu-
sillos de arrastre secundario que discurren entre
el final de los husillos principales y la entrada de
las peladoras, hacia los que arrastran los frutos;
y cuyos depósitos posteriores de almacenamiento
de frutos disponen de compuertas inferiores de
vaciado accionables mediante cilindro hidráulico.

2. Máquina según la reivindicación 1, carac-
terizada porque la estructura con lona o malla

5

10

15

20

25

30

35

40

45

50

55

60

65

plegable está compuesta a base de varillas angu-
lares que van montadas por un extremo sobre el
bastidor, con la concavidad dirigida hacia el ex-
terior y con facultad de giro libre, estando dichas
varillas agrupadas en dos series longitudinalmente
simétricas, cada una de las cuales incluye una
alineación de varillas próxima a los bordes lon-
gitudinales del bastidor y dos varillas extremas,
una situada sobre el lado transversal posterior,
en posición adyacente a la escotadura central de
dicho lado, y la otra fija situada cerca del borde
transversal anterior; discurriendo entre las vari-
llas anteriores fijas de ambas series una rejilla o
tela metálica fija con una escotadura inferior para
el paso de la lanza portadora de la pinza vibra-
dora.

3. Máquina según la reivindicación 1, carac-
terizada porque los mecanismos peladores y dis-
positivos de frutos quedan superiormente cerra-
dos por superficies inclinadas en sentido descen-
dente hacia los sinfines principales de la superficie
receptora de frutos, formando el bastidor una ele-
vación longitudinal intermedia entre dichos sinfi-
nes con superficies inclinadas en sentido descen-
dente hacia los mismos.

4. Máquina según la reivindicación 1, carac-
terizada porque la pinza va montada sobre la
lanza con facultad de giro alrededor de un eje
sensiblemente horizontal, siendo además la pinza
orientable en sentido vertical mediante un cilin-
dro de accionamiento montado entre dicha pinza
y lanza.
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